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ELEKTRONIKA V 
SERVOŘÍZENÍ 2

SNÍMAČ ÚHLU NATOČENÍ
VOLANTU  I



Snímač úhlu natočení volantu



- Tento snímač vysílá jednak signál o úhlu natočení

volantu, jednak signál o rychlosti otáčení

volantem. 

- Oba signály jsou nejprve vyhodnocovány vřídící

jednotce a následně vysílány do řídící jednotky 

elektromechanického servořízení.



Konstrukce a způsob činnosti

Pro řídící jednotky Bosch jsou k dispozici dva 

absolutněměřící magnetické snímače úhlu, 

které (na rozdíl od inkrementálněměřících 

snímačů) poskytují v každém okamžiku 

informaci o úhlu natočení volantu v celém 

rozsahu úhlů.





Snímač úhlu natočení volantu  určený 
k montáži na konec vřetena tyče řízení



Složení snímače
Základními součástmi snímače úhlu natočení
volantu jsou:

- Kódovací kotouč se dvěma kódovacími prstenci

- Sedm světelných závor, přičemž každá je 

tvořena vždy jedním zdrojem světla a jedním 

optickým snímačem
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